
 

 

 1) Determinarea poziţiei centrului de greutate. 
Cerinţe Punctaj 

parţial 
Punctaj 

total 
a)Teoria metodei: 
 
Metoda I:    Echilibrarea corpului pe o muchie ascuţită. 

XCG  omogenitate + simetrie + măsurare 

YCG  omogenitate + simetrie + măsurare 

ZCG  omogenitate + condiţia de echilibru + măsurare 

 
 
 
0.3p 
0.3p 
0.4p 

 
 
 
 
 
    
 
 
 

1p 
 
 
 
 
 
 
 
 

Metoda II: Aflarea centrelor de greutate ale dreptunghiului şi 
triunghiului isoscel. 
XCG  omogenitate + simetrie + măsurare 

YCG  omogenitate + simetrie + măsurare 

ZCG  formarea unei pârghii având ca forţe greutăţile 

dreptunghiului şi triunghiului isoscel şi desen “lămuritor” 

 
 
0.3p 
0.3p 
0.4p 

Metoda III: Folosirea formulelor. 
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Obs. Orice altă metodă se va puncta corespunzător.  
b)Descrierea modului de lucru:  2p 

c)Determinarea coordonatelor:   
 

1p 
XCGє[9.5mm;10.5mm]         0.3p 

YCGє[34mm;36mm] 0.3p 

ZCG є[50mm;60mm] 0.4p 

 
 
2. Determinarea masei corpului 
 
a)Teoria metodei: desen, indicarea forţelor şi a braţelor; condiţia 
de echilibru (sau pârghie); expresia masei. 

 1,5p 

b) Descrierea modului de lucru:  2p 

c) Tabelul de valori: 
tabel necompletat 
tabel completat cu trei determinări 
mxє[58g;74g] 

 
0.5p 
3x0.5p 
1p 

 
 

3p 
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d) Surse de erori 3x0.5p 1,5p 
3. Determinarea coeficientului de frecare:   

a)Teoria metodei: desen, indicarea forţelor şi a braţelor; condiţia 
de echilibru la rotaţie în jurul unei muchii a corpului; expresia μ. 

 1,5p 

b) Descrierea modului de lucru  1p 

c) Tabel de valori 
tabel incomplet 
tabel completat cu trei determinări 
μЄ[0.4;0.5] 

 
0.5p 
1p 
0,5p 

 
2p 

 
 

d) Surse de erori 3x0.5p 1,5p 
4. Oficiu 2p 

TOTAL 20 p 
 

 

 


